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Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu w jezyku polskim

Zorientowane Obiektowo Modele Systemow
Transportowych i Logistycznych

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Object-Oriented Models of Transport and Logistics
Systems

Liczba punktéw ECTS 2
Jezyk wyktadowy Polski
Kategoria przedmiotu Wybieralny

Dziedzina ksztatcenia

Nauki inzynieryjno-techniczne

Dyscyplina ksztatcenia

Inzynieria Lgdowa i Transport

Osoba odpowiedzialna za przedmiot
Kontakt

dr hab. inz. Vitalii Naumov, prof.PK
vitalii.naumov@pk.edu.pl

Rodzaj zajeé¢, liczba godzin w planie studiéw

Forma .
Semestr z?(lgc/zg;ia Wyktad Cwiczenia Laboratorium tgg%rifrg%v"; Projekt | Seminarium
2,3,4,5 @) 15 0 0 15 0 0
*O - zaliczenie na ocene, Z — zaliczenie bez oceny
Cele przedmiotu
Kod Opis celu
Cell | Poszerzenie wiedzy w zakresie modelowania systemow
Cel2 Nabycie umiejetnosci wykorzystania wspétczesnych narzedzi symulacii
komputerowych
Efekty uczenia sie
K Opis efektu uczenia sie Symbql efektu Sposoby
od o o . uczenia sie w oo
z uwzglednieniem specyfiki dyscypliny SD PK weryfikacji
EFEKTY W ZAKRESIE WIEDZY
Doktorant posmda wiedze na temat zastosowania E W02, Zadanie
EUW1 | paradygmatu obiektowego przy opracowaniu modeli — ) .
/ i E W03 zaliczeniowe
systemdw transportowych i logistycznych -
EFEKTY W ZAKRESIE UMIEJETNOSCI
Doktorant potrafi stworzy¢ zorientowany obiektowo Cwiczenie
EUU1 . E_U02 .
model systemu transportowego lub logistycznego - Igboratoryjne
Doktorant umie zaprojektowac klasy oraz Cwiczenie
EUU2 . . . : E_UO02 .
zaimplementowac kod dla modeli symulacyjnych - laboratoryjne
EFEKTY W ZAKRESIE KOMPETENCJI SPOLECZNYCH
Doktorant jest gotéw do krytycznej oceny wynikow Dyskusja na
EUK1 . E_KO1 o
symulacji komputerowych zajeciach

Stronalz3



mailto:vitalii.naumov@pk.edu.pl

Tresci programowe

- Efekty uczenia sie Liczba
Lp- Tresci dla przedmiotu godzin
WYKLAD

Podejscie systemowe w projektowaniu zorientowanych

W1 | obiektowo modeli systemow transportowych EUW1, EUK1 2
i logistycznych

W2 Podstawowe zatoZzenia paradygmatu obiektowego: EUW1, EUUL, 3
abstrakcja, hermetyzacja, polimorfizm, dziedziczenie EUU2

W3 Podstawy tworzenia klas w Pythonie. Podstawy jezyka | EUW1, EUUL, , 6
UML. Modele systemow jako klas EUU2, EUK1
Eksperymenty symulacyjne na podstawie

W4 | zorientowanych obiektowo modeli systemow EUWT, EUUL, 2

S EUU2, EUK1

transportowych i logistycznych

W5 Opracowanie wynikéw symulacji komputerowych EUW1, EUUL, >
w Pythonie. Biblioteki specjalistyczne Pythonu EUU2, EUK1

LABORATORIUM KOMPUTEROWE

K1 Op_racowanle modell syst_emow transportowych i EUUL, EUU2, EUK1 2
logistycznych jako modeli cybernetycznych

ko | Proiektowanie zorientowanych obiektowo modeli EUUL, EUU2Z, EUK1 5
systemow transportowych i logistycznych

K3 Opracowanie najprostszego modelu tancucha EUUL, EUUZ, EUK1 >
logistycznego za pomocg Pythonu
Opracowanie modelu faricucha logistycznego jako EUUL, EUUZ, EUK1

K4 2
klasy Python
Opracowanie modelu tahcucha logistycznego jako EUUL, EUUZ, EUK1

K5 2
klasy Python

ke | Tworzenie specjalistycznych klas dia automatyzacii EUUL, EUUZ, EUK1 )
eksperymentow symulacyjnych

k7 | Analiza regresyjna wynikow symulaciji tancucha EUUL, EUUZ, EUK1 3

logistycznego

Bilans punktow ECTS

ROZLICZENIE GODZIN

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin (45 min) po$wieconych na
realizacje rodzaju zajeé

GODZINY KONTAKTOWE Z NAUCZYCIELEM AKADEMICKIM

Godziny wynikajgce z programu ksztatcenia 30
Konsultacje 1
Egzamin / zaliczenie 2

GODZINY BEZ UDZIALU NAUCZYCIELA AKADEMICKIEGO

Samodzielne studiowanie tematyki zaje¢ 12

Przygotowanie zadania zaliczeniowego 15
BILANS PUNKTOW ECTS

taczna suma godzin 60

Liczba punktow ECTS 2
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Wymagania wstepne

Lp. Wymagania

1 Znajomosc¢ podstaw statystyki matematycznej

Znajomosc¢ podstaw programowania

Warunki zaliczenia / sposo6b obliczania oceny koncowej

Lp. Opis

WARUNKI ZALICZENIA

1 Obecno$¢ na 80% zaje¢. Wykonanie zadania zaliczeniowego

SPOSOB WYZNACZENIA OCENY KONCOWEJ

Ocena z zadania zaliczeniowego z uwzglednieniem obecnosci

Dodatkowe informacje

Brak
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